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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT ST

Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru montazu obiektéw matej architektury STREFY Il na zadaniu: "Zagospodarowanie terenu plazy
w miejscowosci Swidwowiec".

1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Szczegbétowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z montazem
obiektow matej architektury tj.:

— regulamin nr 2,

— orbitrek + rower + pylon,

— surfer (wahadto) + piechur (biegacz) + pylon,

— wyciagg gorny + wyciskanie siedzac + pylon.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce robot podano w ST "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY

Wszystkie urzadzenia winny odpowiadaé wymaganiom opisanym w projekcie
zagospodarowania terenu pkt. 8. Wszystkie obiekty matej architektury STREFY Il musza
odpowiadaé wymaganiom norm bezpieczeAstwa oraz posiadaé aktualne $wiadectwa lub
certyfikaty potwierdzajgce spetnienia normy PN- EN 16630:2015-06. Charakteryzowac
powinny sie wysokg jakoscig produkcji i walorami estetycznymi zachecajgcymi mtodziez do
¢wiczen. Obiekty powinna cechowac¢ duza odporno$é¢ na wandalizm. Dbajgc o jednolitg
estetyke i spdjnosé oferowanych urzgdzen wymaga sie by urzadzenia byly wykonane przez
jednego producenta i w kolorach wskazanych w dokumentacji projektowe;j.

3. SPRZET

Wykonawca przystepujgcy do wykonania prac zwigzanych z montazem urzadzen
powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z niezbednego sprzetu do ww. robét, takiego
jak podnosnik hydrauliczny HDS, taczka, szpadel, poziomice, miary 1-20m oraz narzedzia
potrzebne do montazu urzadzen. Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢
sprawny technicznie i spetnia¢ wymagania techniczne w zakresie BHP.

4, TRANSPORT

Materiaty powinny by¢ przewozone odpowiednimi srodkami transportu, zgodnie z
przepisami BHP oraz przepisami o ruchu drogowym, srodki transportu wykorzystywane przez
Wykonawce powinny by¢ sprawne technicznie. Przewozone materiaty nalezy umiescié
rownomiernie na catej powierzchni tadunkowe] i zabezpieczy¢ przed spadaniem lub



przesuwaniem. Ponadto wszystkie urzadzenia powinny by¢ transportowane i skladowane w
sposdb zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem: odksztatceniem, zarysowaniem, uderzeniem,
zabrudzeniem, zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. OGOLNE WARUNKI WYKONANIA ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczgce wykonania robdt podano w ST ,Wymagania ogdlne”.

5.2. SPRAWDZENIE ZGODNOSCI WARUNKOW TERENOWYCH Z PROJEKTOWANYMI

Przed przystgpieniem do montazu urzgdzen, nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzednych terenu
z danymi podanymi w projekcie. W tym celu nalezy wykona¢ kontrolny pomiar sytuacyjno-
wysokosciowy. W przypadku wystgpienia odmiennych warunkéw terenowych od
uwidocznionych w projekcie Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym fakcie Inspektora
Nadzoru i Projektanta oraz wstrzymac prowadzenie robét, jezeli dalsze ich prowadzenie moze
wptyngé na bezpieczenstwo konstrukcji lub robdét. Miejsce wykonywania prac nalezy
odpowiednio zabezpieczy¢ przed ruchem oséb nieuprawnionych.

Przed przystgpieniem do prac zwigzanych z montazem obiektdw matej architektury
nalezy sprawdzi¢, czy dostarczony towar jest zgodny ze specyfikacjg z zamoéwienia.

Montaz zgodnie z dostarczong i zatgczong do urzadzenia instrukcjg Producenta.

Podczas montazu urzadzen nalezy zachowac¢ odpowiednie strefy bezpieczernstwa wokoét
urzadzenia, zgodnie z dokumentacjg projektowa.

W strefie bezpieczernstwa nie moze znajdowac sie, zaden element:
- dla urzadzen o wysokosci 60 — 150 cm — strefa bezpieczeristwa wynosi 150 cm
- dla urzadzen o wysokosci >150 cm strefa bezpieczenstwa = 0,5 m + 0,6 x wysokos¢
urzadzenia.

Dla urzadzen montowanych do pylona minimalna strefa bezpieczeristwa wynosi 180 cm
wokot urzadzenia. Odlegtosci pomiedzy elementami ruchomymi urzadzen a statymi powinny
by¢ wieksze niz 23 cm, co zabezpiecza przed zakleszczeniem czesci ciata.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu czy dostarczony towar jest zgodny ze specyfikacjg, czy
posiada wymagane certyfikaty oraz czy montaz przebiegt zgodnie z instrukcjg i projektem.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi z doktadnoscig do petnych jednostek sg ilosci prawidtowo zamontowanych we
wtasciwej lokalizacji urzgdzen podane w kompletach.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektowg i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie dziatania wymienione w punktach 2, 5, 6 daty wyniki pozytywne.
Podstawa odbioru robdt zanikajgcych lub ulegajgcych zakryciu jest pisemne stwierdzenie
Inspektora o wykonaniu robét.

9. PODSTAWA PtATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest zgodna z zamdwieniem ilo$¢ prawidtowo zamontowanych
urzgdzen (obiektéw matej architektury) STREFY Il.



10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN- EN 16630:2015-06 Wyposazenie sitowni plenerowych zainstalowanych na state —
wymagania bezpieczenstwa i metody badan.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogow okreslonych polskim prawem.



